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ZASTOSOWANIE

W zaleznosci od potrzeb i uzytego chwytaka manipulator mozemy zastosowac w réznych obszarach:
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DANE TECHNICZNE

Model

Parametry mechaniczne
Udzwig

Zasieg maksymalny
Powtarzalnos¢

Liczba stopni swobody
Rozmiar podstawy

Masa

Stopien ochrony IP
Ruch

J1 (podstawa)
J2 (ramig)

J3 (tokied)

J4 (nadgarstek 1)
J5 (nadgarstek 2)
J6 (nadgarstek 3)

Maksymalna predkos¢ liniowa
Warunki pracy

Zakres temperatur
Wilgotnos¢ (max.)
Poziom hatasu (max.)

Pozycja montazu

Szafa sterownicza

Stopien ochrony IP

Liczba wejs¢/wyjs¢ cyfrowych
Mozliwosci rozszerzenia

Przekaznik bezpieczenstwa
Zrédho zasilania

Porty USB

Wymiary

Dtugos¢ przewodu szafa-ramie
Masa

Srednie zuzycie energii
Panel operatorski

Oprogramowanie

Stopien ochrony IP

Rodzaj wyswietlacza
Rozdzielczos¢

Dtugos¢ przewodu szafa-panel

Masa

Zgodnos¢ z normami

ES5 ES8
5 kg 8 kg
921 mm 1279 mm
£ 0.1 mm
6
2200 mm @225 mm
27 kg 37kg
IP 40
Zakres Predkos¢ Zakres Predkos¢
+180° 160°/s +180° 160°/s
+150° 160°/s +150° 160°/s
+160° 160°/s +160° 160°/s
+180° 180°/s +180° 180°/s
+180° 180°/s +180° 180°/s
+360° 180°/s +360° 180°/s
2m/s
7 + 40 °C
80 %
86 dB
dowolna
IP 65
16/12

wejécia analogowe, enkoderowe, interfejsy komunikacyjne
RS232/422/485, 10-Link Master, Modbus TCP EtherCAT

tak
230V / 50Hz
1
500x500x210 mm
5m
27 kg
500 W

EScontrol
IP 40
dotykowy 10,1
1280x800
5m

2 kg

Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE
Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/UE
Dyrektywa niskonapieciowa 2014/35/UE
PN-EN ISO 10218-1 ,Wymagania bezpieczenstwa dla robotéw przemystowych”
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 dynamika i precyzja ruchéw  wzrost wydajnosci produkgji

 uniwersalne i wielozadaniowe ¢ minimalizacja przestojéw

« idealne do mato- i wielkoseryjnych proceséw + redukcja kosztow utrzymania ruchu
produkcyjnych ¢ gwarancja utrzymania

+ proste w obstudze, intuicyjne oprogramowanie standardow jakosciowych

+ szybkie do przezbrojenia i adaptacji w innym - zwiekszone bezpieczenstwo
gniezdzie produkcyjnym i ergonomia pracy

+ uniwersalne ztacze do chwytakdw roboczych +wzrost konkurencyjnosci

+ szybki zwrot z inwestydji

OPROGRAMOWANIE
Scontrol’

« intuicyjny interfejs oprogramowania
na ekranie dotykowym

+ wygodne programowanie
Sciezek ruchu robota

+ dedykowane moduty dla aplikagji
spawalniczych, paletyzacji oraz
e giecia blach
S N + stafa kontrola parametréw
O P CJ E ‘\‘ @ , + sterowanie praca chwytakow
o _,,’I i urzgdzen zewnetrznych za pomoca
. systemu wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych

* integracja z systemem wizyjnym oraz analogowych

* systemy mocowan oraz dodatkowe osie - zdalna diagnostyka robota
'(torjezd'ny., 0$ pionowa) . « mozliwos¢ dostosowania

* Integragja | programowanie funkcjonalnosci oprogramowania

* wygrodzenia do indywidualnych potrzeb

* rozwigzania specjalne dostosowane + panel sterowania:

do potrzeb klienta jezyk polski, angielski




EFIrobots.pl

ERrobots sp.:oo.

ul. Gdynska 32

26-600 Radom @ +48 48 380 17 17 @ info@easyrobots.eu

NIP 948-261-52-41



